
              

INFORMAZIONI GENERALI 
 

Sede del Convegno: 
Ospedale San Paolo – Via Genova, 30 - 17100 Savona 
 
Segreteria Scientifica e Segreteria Organizzativa: 
Medicalink s.r.l. Via Serra 4/7 – 16122 Genova 
Tel. 010594541 – Fax 010542310 – e-mail: info@medicalink.it 
www.medicalink.it 
 
Come raggiungerci: 
Auto: autostrada A10 Genova-Ventimiglia, uscita Albisola, quindi, 
in direzione Savona, svoltare a destra 1 km dopo il ponte (seguire 
indicazioni Ospedale). 
Treno: da Genova, Milano, Torino, Ventimiglia a Savona. 
Dalla stazione di Savona: bus per l’ospedale. 
Aereo: Genova Areoporto “ Cristoforo Colombo” (40 km) 
 
Quota di iscrizione base: 1.200,00 Euro (IVA esclusa) 
La quota di iscrizione comprende: partecipazione alla giornata di corso, kit congressuale, attestato di 
partecipazione, certificato ECM (per l’ottenimento dei crediti formativi è necessaria la frequenza 
dell’intero evento), materiale didattico, lunch/coffe break previsti nelle giornate del Corso. 
 
L’iscrizione è a numero chiuso. I nominativi verranno registrati in ordine di iscrizione. Per 
informazioni rivolgersi alla Segreteria  Organizzativa 
 
E’ stato richiesto l’accreditamento ECM per medici (specialità: urologia, chirurgia generale). 
Provider c/o il Ministero della Salute è: Medicalink s.r.l (Id n. 523) 
 
 
CREDITI ECM ASSEGNATI: 10,5 

 
Con il contributo non condizionante di: 

 

 

 

 
 

      
  

 

CHIRURGIA ROBOTICA IN UROLOGIA 
LE PROCEDURE STEP BY STEP 
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R A Z I O N A L E  
 

La chirurgia robotica rappresenta, ad oggi, la più sofisticata tecnica di chirurgia laparoscopica. Negli 
ultimi dieci anni il numero di centri dedicati e di patologie trattate è aumentato significativamente in 
Europa e nel mondo. Ultimamente, particolare attenzione è stata dedicata all’apprendimento nei 
confronti dei giovani chirurghi. L’obiettivo di questo Corso, organizzato da un centro con una 
consolidata esperienza in chirurgia robotica, è quello di trasmettere i principi fondamentali di questa 
tecnica innovativa attraverso un approccio pratico “sul campo”. 
I discenti parteciperanno alle principali procedure robotiche apprendendo tutti i passaggi della tecnica 
attraverso un’esperienza diretta in sala operatoria e una sessione didattica “step by step” diretta da 
chirurghi robotici di fama internazionale. 

 

T O P I C S  
 

 Aggiornamento della tecnica e della tecnologia robotica 
 Chirurgia della prostata 
 Chirurgia del rene 
 Trattamento farmacolgico pre, peri e post operatorio in urologia: antibiotico terapia nella profilassi 

e nelle complicanze delle infezioni della vie urinarie e dell’apparato genitale 
 Prostata e terapia medica: presente e futuro 
Il Corso si svolgerà in una giornata e sarà articolato in sessioni pratiche.  
Verranno eseguiti 2 interventi chirurgici. Entrambi gli interventi verranno trasmessi in diretta in aula alla 
presenza di un esperto in chirurgia robotica. Il collegamento tra aula e sala operatoria sarà audio-
video. 
 

        D E S C R I Z I O N E  
 

I discenti verranno divisi in due gruppi. 
Ogni gruppo parteciperà ad un intervento in sala operatoria e un intervento trasmesso in diretta in aula, 
secondo il seguente schema: 
Gruppo A: Sala Operatoria 1° intervento – Aula Plenaria collegata audio-video con Sala 

Operatoria 2° intervento 
Gruppo B: Sala Operatoria 2° intervento – Aula Plenaria collegata audio-video con Sala 

Operatoria 2° intervento 1° intervento 
Durante gli interventi i chirurghi in sala operatoria spiegheranno le singole azioni nel momento in cui le 
eseguiranno, e i discenti del gruppo in aula, guidati da un tutor, potranno porre ai chirurghi in sala 
operatoria eventuali domande e/o richieste di approfondimento.  
Durante le sessioni in sala operatoria oltre alle tecniche chirurgiche verranno ovviamente considerati 
aspetti clinici e farmacologici del trattamento pre, peri e post operatorio, ovvero l’antibiotico terapia 
nella profilassi e nelle complicanze delle infezioni della vie urinarie e dell’apparato genitale. 
Nel pomeriggio sono previste due sessioni didattiche in aula sulle procedure robotiche considerando 
tutti i passaggi della tecnica attraverso una sessione didattica “step by step”. 
Verrà inoltre dato un aggiornamento sulla terapia medica nella prostata con particolare attenzione al 
futuro. 

 

P R O G R A M M A  
 

8.00 REGISTRAZIONE 
 

8.20  Presentazione del Corso 
(C. Giberti; V. Ficarra) 
 

CHIRURGIA IN DIRETTA 
 

8.30 Prostatectomia radicale robot assistita (RALP) 
(C. Giberti; M. Schenone; F. Gallo) 

   

 Gruppo A:  in Sala Operatoria 
Gruppo B:  in Aula Plenaria collegata audio-video con Sala Operatoria 

 Tutor in Aula Plenaria: V. Ficarra 
 

10.30       Coffee break 
 

10.45 Nefrectomia parziale transperitoneale robot assistita  

(C. Giberti; M. Schenone; P. Cortese) 
 

Gruppo A:  in Aula Plenaria collegata audio-video con Sala Operatoria 
Gruppo B:   in Sala Operatoria 
Tutor in Aula Plenaria:  V. Ficarra 

 

13.30 Lunch 
 

PROCEDURE STEP BY STEP IN AULA PLENARIA (Gruppo A e Gruppo B) 
 

14.10 La chirurgia robotica a Savona dal 2005 ad oggi 
(C. Giberti) 

 

14.30 RALP: la tecnica  
(V. Ficarra) 

 Preparazione del paziente, posizionamento dei trocar, docking del robot 

 La procedura: 
  - La tecnica step by step 

- Suggerimenti e trucchi 
- Complicanze e soluzioni dei problemi 

 

15.30 RALP: un nuovo approccio anatomico 
(A.M. Bocciardi;  A. Galfano) 

 

15.45 Prostata e terapia medica: presente e futuro 
(F. Rosso) 

 

16.00  Coffee break 
 

16.10 Nefrectomia parziale transperitoneale robot assistita 

(V. Ficarra) 
 Preparazione del paziente, posizionamento dei trocar, docking del robot 

 La procedura: 
  - La tecnica step by step 

- Suggerimenti e trucchi 
- Complicanze e soluzioni dei problemi 

 

17.10 Prova di apprendimento 
 


